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Slovni vyjadfeni oponenta prace a otdzky na autora prace

Diplomovou préaci hodnotim jako kvalitné zpracovanou. Autor postupoval systematicky a
logicky. V reSerSni Casti jsou sepsany podstatné informace, které byly vyuzity pfi nasledném
porovnani a volb¢ technologie pro dané zadani, nezavisle na jiz znamém principu svarovani.
Pozitivné vnimédm uvedeni detailniho rozboru obecnych pozadavki, popisu dilu, aktudlniho
stavu technologie a tivah nad logistikou polotovarti a finalnich dilii. Tyto informace poskytuji
celkovy pohled na zadany problém.

Vypracovani vlastni prace je rozdéleno na nékolik krokti. V pocatku student provedl uceleny
rozbor moznych variant navrhu struktury pracovist¢ a na zdkladé vysledkt zvolil ideédlni
koncep¢ni feSeni, které dale systematicky rozpracovaval. Vlastni konstrukéni navrh dil¢ich uzlt
je hierarchicky uspotfadan. Jednotlivé uzly jsou dostate¢né popsany a v piipadé moznych
alternativ je proveden adekvatni rozbor a néslednd volba. Dle pozadavki jsou vybrané
konstrukéni uzly doplnény o topologickou optimalizaci, MKP vypocty a analytické vypocty,
které jsou prehledné popsany, vCetné prezentovanych vysledka. V zavéru vypracované prace je
uvedeno rozsahlé zhodnoceni navrzeného feSeni, které uz pouze podtrhuje vysokou kvalitu
vytvoiené prace.

Celkové je prace prehledné formatovana. Obrazky jsou povétSinou piehledné, vystizné a v textu
dostate¢né popsany.

Z hlediska celkové koncepce pracovisté detailnéji popiste, pro¢ byl zvolen koncept s indexa¢nim
karuselem a pro¢ svafovaci robot zdanlivé zbyte¢né "vycnivd" z obdélnikového pidorysu
pracovisté, ackoliv by se zfejmé mohl umistit do volného prostoru u karuselu?
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