Priibéh obhajoby - A20B0312P ANTAL Petr

Motivace prace
Rozdéleni technik pro rozpoznavani gest
e Vizualni pristup

e  Senzoricky pfistup
e Hybridni pfistup

Znakovy jazyk a jeho charakteristika
Datova rukavice
Vlastni implementace

e  Prototyp
e Vyuzité senzory

Budouci vyvoj

Zodpovézeni dotazl komise

Klasifikace — velmi dobre

Datum obhajoby — 30.8.2023



