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Motivace 

Terénní navigace 

Filtr bodových mas 

Algoritmus filtru bodových mas 

Volba mřížky filtru bodových mas 

Částicový filtr 

Porovnání filtru bodových mas a částicového filtru 

Filtr kombinující částicový filtr s filtrem bodových mas 

Systémy využívané v simulacích 

Terénní mapa 

Průběh simulací a jejich výsledky 

Diskuze 

Význam výsledků simulací a jejich zhodnocení 

  

Klasifikace – výborně 

Datum obhajoby – 21.6.2023  

 


