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Cil prace - Vyvinuti algoritmu pro fizeni a lokalizaci mobilniho zemédélského robotu
Problematika precizniho zemédélstvi

Fravebot Scout — detekce chorob, skidct, urceni hydratace a zralosti
Komunika¢ni architektura

Rizeni pohybu robotu

Rizeni pohybu v prostoru - metoda gradient descent

Simulace

Lokalizace pomoci enkodéru

Odhad relativniho natoceni pomoci inercialni jednotky

Zavér

Otazky vedouciho prace

Otazky oponenta prace

Diskuze
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