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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Student Vojtéch Brenik ve své diplomové praci predstavuje systém na testovani algoritml pro autonomni
pfistavani dronu na plosing. V teoretické praci rozebird veskeré aspekty této ulohy od vybéru markeri pro
detekci ploSiny az po jednotlivé metody pristavani. V praktické Casti se pak vénuje vyvoji systému
zaloZeném na fidicim systému pro drony PX4, simuladtoru GAZEBO, komunika¢nim protokolu Mavlink a
programovacim jazyku Python véetné tvorby GUI v knihovné PyQT. Celkové se jedna o kvalitni praci jak
z pohledu teorie, tak z pohledu praktické Casti a experimentl. Student porovnal piesnost a efektivitu
nékolik druhii algoritmti v riznych situacich zahrnujicich zejména plisobéni vétru a zastinéni plosiny. Na
konci prace student diskutuje ziskané vysledky. Student splnil zaddni. Proto doporucuji k obhajobé a
hodnotim zndmkou Vyborné.

Dotazy
Jaké dali problémy vzeslé z okoli -- krom& vétru a zastinéni -- si pii pfistavani dovedete piedstavit? Sly
by takové situace téz nasimulovat?

Splnéni bodti zadani
uplné

Doporuceni k obhajobé
ANO

Hodnoceni: 1 - Vyborng
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