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Priabéh obhajoby diplomové prace:

Cile prace

Pouzité metody, ridici sw PX4

Simulace vnéjsich vlivl - vitr, zastinéni plosiny
Metody pristavani

Vysledky, GUI, Presnost piistani, Usp&$nost piistani

Jaké dalsi problémy vzeslé z okoli, kromé vétru a zastinéni, si pii pFistavani dovedete prredstavit? Sly by takové situace taz
nasimulovat?

v

Uvazoval jste o rozsireni Kalmanova filtru o model plsobeni vétru na dron napf. pomoci odhadu sily a sméru vétru?

4

V teoretické Casti jste popisoval pristavaci metodu, jez je postavena na PID regulatoru. Proc¢ jste nakonec pouzil pouze P
regulator?

Co by se stalo, kdyby byla pristavaci znacka pohybliva, napf. pfistani na jedouci plosiné?

Jaky vliv by mélo vireni vzduchu na simulaci tlohy?

Proc jste vyuzil Kalmanuv filtr, kdyz jste fidil dron jen na zékladé polohy? K ¢emu jste vyuzil odhad rychlosti?
Realizoval jste simulaci i v realité?

Je téma prace vice z oblasti fizeni nebo umélé inteligence?

Vysledky simulaci budou zaviset na zvolenych parametrech regulacni smycky. Jak jste tyto parametry zvolil?
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