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Jazykova a grafick4 iprava
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Formalni a obsahova stranka prace
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Vhodnost pouZitych metod
Primérné

Zpasob zpracovani a vyhodnoceni
Nadprimérné

Spravnost ziskanych vysledki
Nadprimérné

Vlastni pfinos
Nadprimérné

Doplnéni hodnoceni, pfipominky:
Student se zadani zhostil velmi aktivné a samostatné. O vysoké zainteresovanosti studenta také hovori
program vytvoieny v jazyce Matlab, ktery je nedilnou soucasti odevzdani. Pouzitymi technikami odpovida
studentovi magisterského studia, nicmén¢ vykazuje naprimérnou miru strukturovanosti a je doplnén
vhodnymi komentéfi, dokumentaci vstupnich a vystupnich parametrii funkénich celkli nevyjimaje.

Dotazy
* Na ziklad¢ znalosti ulohy a dosazenych vysledki, l1ze porovnat ptinos k pfenosti lokalizace v
disledku pfidavani TDoA a AoA méteni?
* V praci je zminén negaitivni vliv nespojitosti hodnot thlového méteni pro KF piipad, ktera je
pro EKF oSetfene. Tento vliv v pfipadé¢ KF neni, nebo nemtze byt oSetfen?
» Jaky je vliv nerovnoémérného zastoupeni trajektorii v riznych trovnich vySkové diskretizace,
na vypocet primé€rmého RMSE v rovinném vyhodnoceni?
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