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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Student odevzdal k posouzeni praci s rozsahem 90 stran. Cela prace je logicky rozdélena do Sesti
kapitol plus pfilohy. Prvni kapitola se vénuje Gvodu, zasazeni do kontextu automobilového
pramyslu a motivaci. Dale jsou zde stru¢né popsany metody zaloZzené na pravidlech a pfistupy
zalozené na modelu. Nasledujici druha kapitola se uz zamétuje na popis kolony vozidel a to
vcetné popisu moznych podob riznych modeli kolony vozidel. V této ¢asti jsou také sestaveny
diferencialni rovnice popisujici kolonu vozidel, ale také model kolony vozidel v odchylkach
polohy a rychlosti, v€etné navrhovych pozadavki. Ve druhé sekci se student zamétuje na popis
symetrickych systémi véetné popisu podminek pro symetrii systému. Tteti kapitola se zabyva
fizenim kolony vozidel se zaméfenim na rychlosti a rozestupy vozidel. V této Casti jsou také
diskutovany vyhody a nevyhody centralnich a distribuovanych strategii. Déle jsou zde detailné
popsany nékteré vybrané pristupy centralniho fizeni, jednd se napiiklad o stavovou zpétnou
vazbu, symetrické fizeni, LQR a dalsi. Poté se dalsi sekce vénuje detailnimu popisu postupii
zalozenych na distribuovaném fizenim, jedna se naptiklad o pole umélého potencidlu,
prediktivni fizeni, robustni fizeni a dalsi. Ctvrta kapitola je zaméfena na navrh fidicich strategii
pro centralni fizeni. Zde se student zaméfuje zejména na metodu LQR a to vcetné jeji
symetrické verze s ur¢enim vahovych matic. Rizné volby jsou diskutovany na vyvoji vlastnich
¢isel uvazovaného systému. Jako dalsi sekce je zde zpracovana symetrickd stavova zpétna
vazba. Posledni ¢ast Ctvrté sekce je pak vénovana diskrétnimu modelu, kdy k jeho fizeni bylo
vyuzito napiiklad fizeni s koneCnym poctem krokh. Pata kapitola se zbyva sestavenim
simulacniho schématu v prostfedi Simulinku, kde bylo zpracovano mnozstvi piikladii pro
metodu symetrického LQR s rtznou strukturou vlastnich ¢isel a dale je zde proveden navrh
kone¢né krokového fizeni. Pfedposledni sekce popisuje vytvoieny simulator kolony v prostiedi
Matlabu pomoci App Designeru. Zavér pate kapitoly je vénovan dalSim moznym vylepSenim
prezentované prace. Sestd kapitola se pak zabyva zavérem a obsahuje shrnuti celé prace.
Student zpracoval velmi detailné¢ zadané téma, kdy bych zejména pochvalil rozsahlou resersi k
dané problematice (celkem 77 zdrojit). Prace obsahuje popis velkého mnozstvi riiznych metod,
které jsou mezi sebou porovnavany a diskutovany. Diky tomu tak mtize slouzit jako vyborny
startovni bod pro kohokoliv, kdo by se o probirané téma zabyval. Veskeré matematické rovnice
jsou piehledné odvozeny a detailné popsany. V tvodu prace je vhodné zasazeni do kontextu



Dotazy

automobilového priimyslu, ale dale se prace orientuje spiSe na ndvrhové metody a chybi mi zde
alespon kratka diskuze ohledné mozného nasazeni v realném svété. Rizeni kolony vozidel je uz
dlouho zndmé téma v oblasti automobilového primyslu, ale ani do dnesnich dnii nepfiisli
nejvetsi vyrobei s funkénim a spolehlivym feSenim. V paté kapitole student sestavil simulator
kolony v kruhu a cely simulétor je popsan pouze jednou stranou prace, tuto ¢ast prace by bylo
vhodné doplnit i o linearni kolonu a detailni popis vytvofené¢ho simuldtoru. Dale se mistama v
praci vyskytuji drobné typografické chyby. Nicméné ani tyto drobné nedostatky nijak zvlast
neposkozuji jinak velmi kvalitni a detailn¢ zpracovanou diplomovou praci. Dale prace obsahuje
odkaz na GitHub, kde jsou k dispozici vSechny zdrojové soubory pouzité v této praci.

V oblasti automobilového primyslu se v posledni dobé velmi Casto fesi problematika tak zvané
"Cyber Security". Zjednodusené fec¢eno mohou nastat dvé situace napadeni - 1) Gtok zvenci a
nebo 2) utok zevnitt. Vysvétlete prosim tyto pojmy a pro¢ to bude velmi dilezité v souvislosti s
fizenim kolony vozidel?

V paté kapitole popisujete piisobeni vstupnich poruch na systém. V praci ale zcela chybi jejich
popis, zadané hodnoty nebo jak byly realizovany v prostiedi Simulinku. Nasel jsem pouze
zminku, ze se jedna o skokovou poruchu. Jak byly poruchy prosim realizovany? Bylo by mozné
pouzit 1 jiny tvar poruch?

Simulator kolony je vénovan pouze fizeni kolony v kruhu. Bylo by mozné ho rozsifit i o linedrni
tfizeni kolony? Co vS$e by bylo potieba dod¢lat a jak by jste to prosim realizoval?
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