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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Diplomova prace (DP) autora Radka Pastyfika se zabyva fizenim kolony vozidel s cilem dosazeni
pozadované rychlosti kolony a pozadovaného rozestupu mezi vozidly. Kolona s n vozidly ptedstavuje pro
tento ucel linearni dynamicky systém 2n-tého fadu s n vstupy. Standardné formulovana uloha LQR pro
tento pfipad v obecném piipadu vede na stavovou zpétnou vazbu, kde kazdé vozidlo pro vyhodnoceni své
akéni veliCiny (stlaeni pedalu plynu) potiebuje znalost relativnich poloh a rychlosti vSech ostatnich
vozidel v koloné€ a navic koeficinty ptislusné stavové zpétné vazby jsou pro kazdé vozidlo v kolon¢ obecné
jiné. Pro takovy pfipad fizeni kolony je lokalni algoritmus fizeni vozidla zavisly na jeho potadi v koloné. Z
této skutecnosti vyplyva nutnost zmény algoritmu fizeni pii kazdé zmeéné poctu vozidel v kolon¢ nebo
poradi vozidla v kolon¢. Abychom se této neptijemné skute¢nosti vyhnuli DP zkouma tzv. symetrické
fizeni, kdy koeficienty lokalniho regulatoru nezavisi na potadi vozidla v kolon€ a ptesto jsou stale splnény
pozadavky na spravnou funkci fizeni kolony (stabilita, fetézova stabilita, kvalita fizeni). DP ma rozsah 100
stran, mé4 velmi dobrou Urovein jak po formalni, tak vécné strance. Kromé novych vysledku tykajicich se
navrhu vstupné symetrické stavové zpétné vazby, prace obsahuje navrh a implementaci jednoduchého
simuldtoru kolony, na kterém je mozné demonstrovat chovani kolony pro navrzené algoritmy fizeni.

Dotazy
1) Lze na simulatoru kolony demonstrovat nesplnéni poZadavku na fetézovou stabilitu? V kladném piipadé
proved’te demonsraci.

2) Lze na simuladtoru kolony demostrovat strategii fizeni v kone¢ném poctu krokti? V kladném ptipadé
proved’te demonstraci.
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