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Slovni hodnoceni a dotazy:

Autor prace se vénuje dopravnimu modelovani, konkrétné kalibraci a validaci dopravnich model(. V teoretické casti
prace shrnuje zakladni metodické pfistupy a popisuje potfebné formaty dat a pouzity SW. V praktické ¢asti prace
vytvofil, zkalibroval a validoval unimodalni model plzeriského kraje.
Pan Hromada spravné aplikuje nastroje GIS na pfikladu vytvoreni modelu silni¢ni sité. V praci ukazuje, ze umi
aplikovat teoretické poznatky z GIS a dopravniho inZenyrstvi do praktické prace. Spravné odlisil datové sady pro
kalibraci a nasledné pro validaci modelu. Prace splfiuje poZadavky kladené na diplomovou praci.
Dotazy:
1. Proc je silnice I/27 mezi Plzni a Pfesticemi v modelu prerusena ?
2. Procjsou dopravni kamery (pouzité pro validaci modelu) rozmistény v plzeriském kraji nerovhomérné a
navic kamery v severni ¢asti kraje nebylo mozno vyuzit ?
3. Cim je mozné vysvétlit vysokou hodnotu GEH statistiky na nékterych komunikacich a jak je mozno se s touto
situaci vyporadat

Praci doporucuji — redeperucuji-uznat jako kvalifikacni (nehodici se skrtnéte).

Navrhuji hodnoceni znamkou:

vyborna
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