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Splnéni rozsahu zadani
Vyborné

Odborna tGroven prace
Vyborné

Formalni uspotfadéni a Giprava
Vyborné

Slovni vyjadieni vedouciho prace

Prace je zamétena na navrh aktivniho kolenniho exoskeletonu. V textu prace je detailné popsan problém a
biomechanika kolenniho kloubu. Je proveden navrh méieni vychylek kloubu pomoci IMU sensort a
iniciace protiakce exoskeletonu. Toto méfeni je naprogramovéano pro desku Arduino. Dale je navrzen
pneumaticky aktuator pro zpevnéni ortézy. Navrh aktuatoru je doplnén MKP vypoctem aktuétoru, jeho
vyrobou ze silikonu a otestovanim na navrzeném jednoduchém experimentu v laboratornich podminkach.
Pro zjisténi materidlovych vlastnosti silikonu jsou zhotoveny zkusSebni vzorky a provedeno jejich méteni
na trhacim stroji. Tyto materidlové vlastnosti jsou vyuzity v MKP vypoctech. Vysledky experimentii jsou
graficky vyhodnoceny. Je také stru¢né zminéna moznost simulace chiize se zaClenénim aktudtoru v
softwarovém baliku OpenSim. V zavéru prace je zminéna celkova struktura nositelného kolenniho
exoskeletonu a komponenty pneumatického obvodu pro plnéni aktudtoru.

Prace je pomérné rozsahla a velmi komplexn¢ pojatd. Metody feSeni jsou vhodné zvolené. Silné stranka
prace je jeji multioborové zaméteni a praktické experimentalni ovéfenti.

Préce je po textové i grafické strance na odpovidajici tirovni.

Diplomantka dostatecné prokézala, Ze je schopna fesit zadany komplexni multioborovy problém.

Posouzeni podobnosti

W

Tato kvalifikaéni prace byla, v souladu s Rozhodnutim d€kana €. 12D/2016 - Postup pifi ovéfovani
puvodnosti kvalifika¢nich praci, provétena systémem pro odhalovani plagiatt Theses.cz, ktery nevykazal
vyznamnou shodu prace s jinymi dily (shoda do 10%).
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Hodnoceni: 1 - Vyborné
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