Hodnoceni vedouciho diplomové prace

Autor prace: Be. Petr DEDIC

Nazev prace: Navrh implementace primyslového robota ve spole¢nosti Shape Corp.

Splnéni rozsahu zadani
Vyborné

Odborna tGrovet prace
Vyborné

Formalni uspofadéni a Giprava
Vyborné

Slovni vyjadieni vedouciho prace

Predlozena diplomova prace je po obsahové strance velmi kvalitni. Velmi pozitivné hodnotim iniciativu
pii feseni diplomové prace, soustavnost, samostatnost a velké usili prace studenta, kdy se v pritbé¢hu psani
diplomové prace naucil detailné programovat primyslového robota, pracovat se SW Fanuc Roboguide,
kde zpracoval v praci zminéné simulace a nakonfigurovat kamerovy systém robota. Po formalni strance je
prace i ptes drobné pieklepy kvalitni. Prace a jeji postup byly pravidelné konzultovany s vedoucim prace.

Posouzeni podobnosti

Tato kvalifikaéni prace byla, v souladu s Rozhodnutim d€kana €. 12D/2016 - Postup pifi ovéfovani
puvodnosti kvalifika¢nich praci, provétena systémem pro odhalovani plagiatt Theses.cz, ktery nevykazal
vyznamnou shodu prace s jinymi dily (shoda do 10%).

Doporuceni k obhajob&
Doporucuji k obhajob¢

Hodnoceni: 1 - Vyborng
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