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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Student Jakub Herman ptedkladd praci na téma sledovani dronu. Konkrétn¢ se jednd o feSeni Ulohy
nazvané leader-follower, tedy situace, kdy jeden dron leti a druhy se ho snazi nasledovat. Ve své praci
student rozebira potiebnou teorii a potfebné softwarové vybaveni k tomu, aby bylo mozno takovou ulohu
nasimulovat s simula¢nim prostiedi. Jako simulator je pouzit Siroce rozsifeny simulator GAZEBO
spolec¢né s fidicim softwarem PX4, komunika¢nim protokolem Mavlink s napojenim na framework pro
robotické aplikace Robot Operating System 2 (ROS 2). Student pouzity algoritmus vyhodnocuje na dvou
odlisnych situacich -- dynamickém letu a letu po kruznici. Student téz vysvétluje nejasnosti, které by
mohly vzniknout pii ¢teni z grafii uvedenych v experimentech a to zejména pro¢ se nasledujici dron od
leadera vzdaluje ve chvili kdy leader vyznamné zméni smér. Jak je ovSem vysvétleno jde o zamérné
chovani k udrzeni leadera v zorném poli kamery. Celkové je prace kvalitni. Dpporucujui k obhajob¢ a
hodnotim znamkou Vyborné.

Dotazy

V préaci zminujete UVDar zaloZeny na detekci UV led diod. Dovedl byste si piedstavit i jinou technologii,

wewr

metodam zpacovani obrazu? Bylo by mozné néco podobného udélat naptiklad v infracervené oblasti
elektromagnetického spektra?

Splnéni bodti zadani
uplné

Doporuceni k obhajob&
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Hodnoceni: 1 - Vyborné
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