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Modelovani kmitani rotorti s pasivnimi hltic¢i kmitd

Bakalafska prace o rozsahu 49 stran je vénovana analyze pasivnich hlticd kmitd
implementovanych na loZiskovych stojanech rotorovych soustav s kluznymi loZisky.

Uvod prace uvadi zakladni pfehled o hydrodynamickém mazéni, rotorové dynamice a aplikaci
hiti¢d kmitl na redlnych rotorech v oblasti energetiky. Jsou zde rovnéz stanoveny cile prace. Nasledujici
kapitoly 2 a 3 shrnuji teoretické poznatky o modelovani kluznych loZisek, Lavalové rotoru a dil¢ich
Castech rotorové soustavy. Jsou demonstrovany vlivy nejriznéjsSich parametrl na odezvu rotoru,
pocinaje anizotropni tuhosti linearizovaného modelu loziska, pres odezvu na nevyvahu ve frekvenéni
oblasti az po zakladni nelinearni jevy, které se v téchto soustavach vyskytuji, tzv. vifeni a tluceni oleje
(oil-whirl/whip). Pro reprezentaci loZisek je ukdzano odvozeni a jsou implementovany jak modely
linearizované, tak plné nelinearni, zalozené na predpokladu nekonecéné kratkého loziska.

StéZejni Cdasti prace je pak kapitola 4, ve které jsou teoretické poznatky aplikovany na
zjednoduseny model soustavy sestavajici z rotoru v kluznych loZiskach, poddajného loZiskového
stojanu a dvou hlti¢d kmitd implementovanych ve vertikadlnim a horizontalnim sméru. Zde je feSeni
provedeno ve trech pfiblizenich: prvni pfiblizeni uvaZzuje odhadnuté (konstantni) dynamické
koeficienty olejového filmu, druhé pfiblizeni pak pracuje s otadckové zavislymi dynamickymi koeficienty
ur¢enymi linearizaci za predpokladu nekoneéné kratkého loZziska a ve tfenim pfriblizeni pak jsou
uvaZeny nelinedrni sily v nekonecné kratkém lozZisku. Je ukdzano optimalni naladéni hlti¢e ziskané
prostfednictvim parametrické optimalizace a vSechny vySe uvedené pfistupy jsou vzajemné
porovnany. Je rovnéz prezentovana modalni analyza pfidruzené linedrni soustavy.

Student FrantiSek Bares pracoval na tématu bakalarské prace systematicky od druhého roc¢niku
studia, kdy se postupné seznamil se zdkladnimi modely v oblasti rotorové dynamiky, s modelovanim
hydrodynamického mazani a s odpovidajicimi nelinearnimi jevy. VSechny modely prabéziné
zpracovaval v prostfedi Matlab svyuzZitim Fesi¢l diferencidlnich rovnic, feSicl nelinedrnich
algebraickych rovnic a fady vlastnich programl. Osvojil si tak zplsob tvorby model(i rotorovych soustav
s ohledem na popis vybranych nelinearnich jev(l. Z hlediska formalniho a rozsahového je préce logicky
strukturovand, jen jazykové a stylistické Urovni textu mohla byt vénovdna vétsi pozornost. PfedloZend
bakalafska prace je kvalitni a jeji cile stanovené v Uvodni kapitole a v zadani byly spinény. Praci proto
hodnotim znamkou

vyborné.
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