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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace se vénuje v dnesni dobé velmi aktualnimu tématu, a to vybéru optimalni konstelace

z mnoziny vSech viditelnych satelita systémi GNSS. Price je ¢lenéna do 6 kapitol, kdy prvni ti poskytuji
prehledny avod do problematiky. Posledni tFi kapitoly jsou pak vénovany popisu v literatuie dostupnych
metod pro vybeér satelitii, jejich simulaénimu ovéfeni a zhodnoceni. V této Casti je taktéZ navrzena nova
metoda, ktera poskytuje velmi kvalitni vysledky. Ocenuji rovnéz piehledny zplisob, jakym byly
porovnany simula¢ni vysledky. Rovnéz by mélo byt zminéno, Ze na zakladé domluvy s diplomantem, bude
diplomova prace prezentovana v oddéleni Aerospace Advanced Technology Europe firmy Honeywell
International.

Pozndmky a dotazy k diplomové préci:
I. Jak je definovana veli¢ina epsilon se stfiskou ve vztahu (3.2)?

2. Pro¢ byla pouzita metoda nejmensich &tvercii pro odhad polohy namisto metody vazenych nejmensich
(berouci v potaz popis chyb Jednotlivych méfeni)? Pro nékteré aplikace Je metoda vazenych nejmensich
Ctverctl vyZadovana.

3.V kapitole 3.2.5 je zminéno, Ze pFijimat a zpracovat signal ze vech viditelnych druZic neni
realizovatelné z diivodu ¢asové naroénosti algoritmu. Tato véta neni zcela piesna. Piijimat a zpracovat
signal z vice konstelaci je realizovatelné (a jiz realizované), avSak s ohledem na minimalizaci ceny
zatizeni se hledaji cesty, jakym zpiisobem Ize redukovat vypocty a tim i cenu vypocetniho zafizeni.

4.V kapitole 4.1.2 je zminéno, Ze zékladnim kritériem pro vybér algoritmu je "nejpiesnéjsi urdeni
polohy". Myslim, Ze kritérium je vzdy déno nejvice omezujicim pozadavkem, ktery je predepsan.

V nékterych navigacnich systémech je poZadavek na integritu navigaéni informace nejvice svazujici. Tato
problematika vsak presahuje napli préce.

5. V avodu kapitoly 4.3 je zminéno, Ze velikost matice. ze které Je pocitana inverze (pro vypocet GDOP)
je "n", kde ¢islo "n" je definovéano jako pocet vybiranych sateliti. Pravdépodobné se jedna o preklep.
Dimenze matice pro vypocet GDOP je 4, nezavisle na poctu sledovanych sateliti.
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