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Posudek oponenta diplomové prace

Autor diplomové prace pan Milan Medvec se zabyva obecné velmi rozsahlym problémem automatické
anotace digitélnich snimkl. Vzhledem k obecnosti zadani se zcela rozumné zaméfuje na feseni dil¢ich
Gloh, jako je detekce lidského oblieje ve snimku a déle detekce zelené vegetace, modrého nebe
a specialnich snimkd typu low-key, high-key a snimkl obsahujicich sou€asné ostrou a rozostfenou

Cast. Nutno podotknout, Ze jiz samotna Uspésna detekce obliceje v obecném snimku je velmi slozita
Gloha.

Diplomovou praci (DP) Ize ¢lenit do tfi tematickych oddill, teoreticky rozbor, formulace fesené ulohy
a prakticka realizace véetné hodnoceni dosazenych vysledk(. Kjednotlivym ¢&astem DP mam
pfipominky a dotazy.

Teoreticky rozbor, kap. 2, str. 2 — 31

V této ¢asti autor prace uvadi souhrn definic pouzivanych pojml a metod zpracovani snimku. Lze se

jen domnivat, Zze vSechny uvadéné metody souvisi a byly pouzity v realizaci nebo alespon pfi hledani

cesty k rfeseni problému. Od str. 2 do str. 17 jsem nenasel jediny odkaz na pouzitou literaturu, i kdyz je

zcela zjevné, Ze autor musel pouzit primarnich ¢&i sekundarnich zdrojd. Dale méam pfipominku k jisté

nevyvazenosti v detailech a rozsahu popist jednotlivych metod a postupd, viz napf. metoda prahovani

Ofsu, ktera je uvedena véetné naznaku odvozeni, vs. Nardstani oblasti a Rozsifovéani oblasti, u kterych

se autor omezuje na velmi Usporny popis, byt dopinény odkazem na literaturu. Podobné pfiklady Ize

nalézt na str. 23 u definic pfiznakl (existuje fada variant vypoétld a neni jasné, které byly nakonec

pouzity) v porovnani s popisem algoritmu detekce vnitini hranice Hi(X) oblasti X, ktery je znamy

atasto publikovany. Vyhrady mam k systému &islovani vzorcd, resp. pro¢ nékteré, pravdépodobné

také vyznamné, vztahy zlstaly neoznacené, napr. str. 24 — 26, 30 — 317

Ktéto ¢asti DP mam nasledujici dotazy:

e metoda Ofsu, str. 19 ... jaky vyznam maji parametry N;a N ; metoda Otsu nepracuje s normalnim
rozdélenim!

e byly testovany metody Mean-shift a GrowCut, viz str. 18; jak tyto metody pracuji?

e aproximace objektu elipsou, str. 24 ... jaky vyznam ma parametr 7,, ? Ize Ulohu aproximace objektu
elipsou fesit jinou metodou?

e detekce vnitini hranice H;(X), str. 26 ... existuje jind metoda pro detekci vnitini hranice oblasti?

Formulace ulohy, kap. 3, str. 32 — 34

Po mém soudu by tato kapitola patfila spi$e na zac¢atek DP podle jednoduchého pravidla: ,Znam svij
cll, pak podle cile hledam dostupné metody, zplisoby a moznosti pro jeho dosaZeni.“ Se zvolenym
konceptem cilené detekce objektl ve snimku podle jejich pfedem definovanych vlastnosti souhlasim,
modulova architektura implementace software z toho pak logicky vyplyva.

Prakticka realizace, Software, kap. 4., str. 35 — 48, Moduly, kap. 5, str. 49 — 88
Vhodnoceni této ¢asti DP se zaméfim zejména na popis a hlavné vlastnosti a vysledky testovani
jednotlivych modulll. PFi navrhu jednotlivych modulll (detekce obli¢eje, zelené vegetace, modrého nebe
aspecialnich snimkd, viz str. 81 —88, postupuje autor systematicky od navrhu algoritmu, pfes
implementaci az po testovani Uspésnosti detekce prislusného typu objektu. Pro testovani pouzil
podmnozinu snimkl z vefejné DB (400 snimki) a snimky z vlastniho archivu (110 snimk). U kazdého
modulu uvadi uspésnost detekce odpovidajiciho objektu, resp. spec. snimka.

Ktéto ¢asti mam tyto pfipominky a dotazy:

« detekce lidskeho obliceje, str. 51 -60 ... jaké jsou pfi¢iny rozdilného hodnoceni Uspé&snosti
klasifikatoru pouzitého autorem (= 66%) a detektorem Viola—Jones (= 94%), viz tabulka 5.2; jak se
liSi faze predzpracovani téchto dvou pfistupl; v jaké fazi zpracovani (pfedzpracovani) je snimek
vkladan do detektoru Viola—Jones?

« Vv nékterych mistech prace se autor uchyluje k vyjadfenim typu: , ... jednoduchy klasifikator jsme
experimentalné nastavili ..." , str. 56; existuji zpracované vysledky takovych ,experimentalnich
nastavovani* a jaka byla metodika nastavovani parametr(i? je mozné uvést priklad?
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Diplomova préace je psana, az na vy$e uvedené pfipominky, piehlednou formou, ma velmi kvalitni
grafickou Uroven, obsahuje po formaini strance viechny nalezZitosti. Rozsahem textu prekraduje
doporu€eny rozsah uvedeny v zadani i pies to, Ze je psana n&kdy az pfili§ Usporng, viz pfipominky.
Soucéasti DP je funkéni aplikace, ktera je na pfilozeném CD ROM véetné dalich elektronickych pfiloh.

Zaverem potvrzuji, Ze pan Milan Medvec spinil zadani diplomové prace v plném rozsahu a prokazal
schopnost samostatného vyfedeni tohoto Ukolu. Z predlozeného textu a SW vyplyva, ze se musel
seznamit z fadou publikovanych praci v oboru detekce objektl ve snimku, tyto informace zpracoval
a preved! v podobé vybéru a vhodné kombinace metod do konkrétni funkéni aplikace. | kdyz jsem k DP
uved| fadu pfipominek a otazek, jsem si védom naro&nosti tkolu. Proto doporuguiji diplomovou praci

k obhajobé a navrhuiji klasifikaci znamkou
A~
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