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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Aplikace polohovych snimacl pro Fizeni
Student: Josef JUSTA |  swa&s: | E10Bo309P
Oponent: Ing. Jakub Viasek
Kritéria hodnocen( prace oponentem Max. body Pridélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 24

Odborna Uroven prace 50 48
Interpretace vysledki a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 12

FormalIni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 9

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:

Predkladana prace se zabyva vyvojem senzorické rukavice. Autor nejprve popisuje pouzité senzory a prakticke
rady pfi jejich pouZivani. Poté je pfehledné popsan navrh a realizace vyhodnocovaciho systému a samotné
rukavice. V praci by mohla byt vétsi diskuze naméfenych hodnot z flex senzor pfi jednotlivych polohach ruky.

Dotazy oponenta k praci:

- Jak dobfe Ize identifikovat z vystupll senzorl sevieni ruky?

- Jaké zaklady elektromagnetické kompatibility jste pouzival pffi navrhu desky?

- UvaZoval jste o moznosti pfipojeni rukavice jakozto HID zarizeni?

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci viyborné (podie klasifikaini stupnice dané smémici dékana FEL)
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V podpis oponenta prace



