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Hodnoceni bakalarské prace vedoucim
Nézev préce: Modul pro ureni ndkionu a orientace v prostoru
Student: Jan LODR | sd.&sl: | E10B0324P
Vedouc: Ing. Radek Salom
Kritéria hodnocen( prace vedoucim Max. body Pidélené body
Splnéni zadani prace 40 35
Aktivita studenta b&hem zpracovani prace (vyuziti 30 28
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pFistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 12
Dodrzenj termind (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 12
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

Student mél v rdmci bakalafské prace za kol se seznamit s vhodnymi senzory pro uréovani naklonu a
orientace v prostoru a nasledné vybrat vhodné kandidaty pro praktickou realizaci modulu. Student vybral
vhodne komponenty a realizoval funkéni bateriové napajeny modul osazeny akcelerometrem, magnetometrem,
LCD displejem a dalSimi perifériemi. Zakladem modulu | Je mikrokontrolér z rodiny MSP430, ktery komunikuje s
magnetometrem a akcelerometrem skrze spolecnou sbérnici 12C a s LCD displejem pomoci SPI. Student peclivé
navrhl a realizoval funkéni hardware a pFislusnou softwarovou obsluhu. Data ze senzor(l jsou zobrazovéna v
realném Case na LCD displeji.

Student pracoval pfi realizovani bakalaiské préace systematicky, pficemz prib&iné aplikoval nové poznatky ze
souvisejicich studovanych predmétdl, zejména v oblasti navrhu PCB, mikrokontrolérli a programovani. Prace je
napsana srozumitelng, pfedkldda nezbytné teoretické principy souvisejici s funkd pouZitych senzori a popisuje
navrzeny HW a SW. Student v pribéhu realizace vyuZival v maximalni mite mozZnosti konzultaci, peclivé
zapracovaval pfipominky a projevoval zajem o FeSenou problematiku.

S ohledem na vySe uvedené praci hodnotim klasifikaénim stupném "vyborn&".

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vyborn& (podie Kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 5.6.2013

ra : podpis vedouciho prace



